
テレメトリデータフォーマット 

 

１．ダウンリンク変調方式 

  9600bps GMSK 

 

２．プロトコル 

  KISSプロトコル 

  パケットフォーマットは表１による 

 

３．フォーマットデコード方法： 

  ダウンリンクモデムからの受信データのデコード方法は以下の通りです。 

 

① ダウンリンクモデムからの受信シリアルデータ（KISSプロトコルパケット）  

    ↓  

② KISSプロトコルパケットからHEXデータに変換（C0等除去）  

    ↓  

③ フレーム中の情報フィールド（１０５バイト）を抽出  

    ↓  

④ 誤り符号復号化（ハミング符号。復号用ソースコードはリスト１による）  

    ↓  

⑤ テレメトリフォーマットに整合したデータ（７１バイト） 

 

４．テレメトリフォーマット 

１Hz周期データは表２による。 

０．１Hz周期データは表３による。 

物理変換は表４による。 
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表2（1／4）１Hz周期データフォーマット
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表2（2／4）１Hz周期データフォーマット

種別

Word

bit 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0

値 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 1 0 1 0 0 0 1 0 1 1 1 0 0 0 0 1 1

名称

種別

Word

bit 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0

値 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

名称

種別

Word

bit 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0

値

名称

種別

Word

bit 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0

値 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

名称

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

種別

Word

bit 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0

値 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

名称

4
0
0
3
1
 K

al
m

an
 F

ilt
e
r 

C
o
n
ve

rg
e
n
c
e
 F

la
g

4
0
0
0
2
 F

D
IR

 A
tt

it
u
de

 F
la

g
4
0
0
0
3
 F

D
IR

 R
at

e
 F

la
g

4
0
1
8
1
 R

W
 X

 U
n
lo

ad
in

g 
F
la

g
4
0
1
8
2
 R

W
 Y

 U
n
lo

ad
in

g 
F
la

g
4
0
1
8
3
 R

W
 Z

 U
n
lo

ad
in

g 
F
la

g
（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

40173
Commanded RW Z

Speed

40173
Commanded RW Z

Speed

40173
Commanded RW Z

Speed
(LSB)

40001
ACS Control Mode

70

40171
Commanded RW X

Speed
(MSB)

40171
Commanded RW X

Speed

40171
Commanded RW X

Speed

40171
Commanded RW X

Speed
(LSB)

40172
Commanded RW Y

Speed
(MSB)

40172
Commanded RW Y

Speed

40172
Commanded RW Y

Speed

40172
Commanded RW Y

Speed
(LSB)

40173
Commanded RW Z

Speed
(MSB)

64 6560 61 62 63 66 67 68 69

テレメトリパケットデータ
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Attitude
Quaternion q3

40113
Commanded

Attitude
Quaternion q3

40113
Commanded

Attitude
Quaternion q3

(LSB)

40114
Commanded

Attitude
Quaternion q4

(MSB)

40114
Commanded

Attitude
Quaternion q4

29 30 31 32 3328 34

40112
Commanded

Attitude
Quaternion q2

40112
Commanded

Attitude
Quaternion q2

40112
Commanded

Attitude
Quaternion q2

(LSB)

テレメトリパケットデータ

23 24 25 26 27

40011
ACS Satellite

Time
（LSB)

40111
Commanded

Attitude
Quaternion q1

(MSB)

40111
Commanded

Attitude
Quaternion q1

40111
Commanded

Attitude
Quaternion q1

40111
Commanded

Attitude
Quaternion q1

(LSB)

40112
Commanded

Attitude
Quaternion q2

(MSB)

20 21 22

40011
ACS Satellite

Time
（MSB)

40011
ACS Satellite

Time

40011
ACS Satellite

Time

40011
ACS Satellite

Time

40011
ACS Satellite

Time

40011
ACS Satellite

Time

40011
ACS Satellite

Time

14 15 16 17 18 19

パケット
シーケンス
カウンタ

テレメトリ
パケット長

(67bytes固定)

テレメトリパケットデータ

7 8 9 10 11 12 13

スペア

VCID
0x04

(HKテレメ
(ACS-2))

フレームシーケンス番号 スペア
APID
0xA2

(OBC-ACS-2) S
e
q.

 F
L
G

フレームヘッダ テレメトリパケットヘッダ

0 1 2 3 4 5 6



表2（3／4）１Hz周期データフォーマット

種別

Word

bit 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0

値 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1 0 0 0 0 1 0 1 0 0 0 1 1 1 1 1 0 0 0 0 1 1

名称

種別

Word

bit 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0

値 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

名称

種別

Word

bit 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0

値

名称

種別

Word

bit 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0

値

名称

種別

Word

bit 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0

値

名称

40213
Satellite Velocity

Z
(MSB)

40213
Satellite Velocity

Z

40213
Satellite Velocity

Z

40213
Satellite Velocity

Z
(LSB)

40211
Satellite Velocity

X

40211
Satellite Velocity

X
(LSB)

40212
Satellite Velocity

Y
(MSB)

40212
Satellite Velocity

Y

40212
Satellite Velocity

Y

40212
Satellite Velocity

Y
(LSB)

67 68 69 70

40203
Satellite Position

Z
(MSB)

40203
Satellite Position

Z

40203
Satellite Position

Z

40203
Satellite Position

Z
(LSB)

40211
Satellite Velocity

X
(MSB)

40211
Satellite Velocity

X

61 62 63 64 65 6655 56 57 58 59 60

40202
Satellite Position

Y

40202
Satellite Position

Y

40202
Satellite Position

Y
(LSB)

テレメトリパケットデータ

14214
Observed GYRO Z

Rate

14214
Observed GYRO Z

Rate

14214
Observed GYRO Z

Rate
(LSB)

40201
Satellite Position

X
(MSB)

40201
Satellite Position

X

40201
Satellite Position

X

44 45 50 51 52 5348 4940 41

40201
Satellite Position

X
(LSB)

40202
Satellite Position

Y
(MSB)

54

14114
Observed GYRO Y

Rate
(MSB)

14114
Observed GYRO Y

Rate

14114
Observed GYRO Y

Rate

14114
Observed GYRO Y

Rate
(LSB)

14214
Observed GYRO Z

Rate
(MSB)

42 43

13043
Observed STS
Quartanion q3

13043
Observed STS
Quartanion q3

(LSB)

13044
Observed STS
Quartanion q4

(MSB)

13044
Observed STS
Quartanion q4

46 47

テレメトリパケットデータ

39

13044
Observed STS
Quartanion q4

13044
Observed STS
Quartanion q4

(LSB)

35 36 37 38

14014
Observed GYRO X

Rate
(MSB)

14014
Observed GYRO X

Rate

14014
Observed GYRO X

Rate

14014
Observed GYRO X

Rate
(LSB)

13042
Observed STS
Quartanion q2

(MSB)

13042
Observed STS
Quartanion q2

13042
Observed STS
Quartanion q2

13042
Observed STS
Quartanion q2

(LSB)

13043
Observed STS
Quartanion q3

(MSB)

13043
Observed STS
Quartanion q3

29 30 31 32 33 34

13041
Observed STS
Quartanion q1

13041
Observed STS
Quartanion q1

13041
Observed STS
Quartanion q1

(LSB)

テレメトリパケットデータ

23 24 25 26 27 28

11201
RW Y Measured

Speed
（LSB)

11301
RW Z Measured

Speed
（MSB)

11301
RW Z Measured

Speed

11301
RW Z Measured

Speed

11301
RW Z Measured

Speed
（LSB)

13041
Observed STS
Quartanion q1

(MSB)

20 21 22

11101
RW X Measured

Speed
（MSB)

11101
RW X Measured

Speed

11101
RW X Measured

Speed

11101
RW X Measured

Speed
（LSB)

11201
RW Y Measured

Speed
（MSB)

11201
RW Y Measured

Speed

11201
RW Y Measured

Speed

14 15 16 17 18 19

パケット
シーケンス
カウンタ

テレメトリ
パケット長

(67bytes固定)

テレメトリパケットデータ

7 8 9 10 11 12 13

スペア

VCID
0x05

(HKテレメ
(ACS-3))

フレームシーケンス番号 スペア
APID
0xA3

(OBC-ACS-3) S
e
q.

 F
L
G

フレームヘッダ テレメトリパケットヘッダ

0 1 2 3 4 5 6



表2（4／4）１Hz周期データフォーマット

種別

Word

bit 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0

値 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1 0 0 0 0 1 0 0 1 0 0 0 1 1 1 1 0 0 0 0 1 1

名称

種別

Word

bit 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0

値 0 0 0 0 0

名称

1
2
0
1
1
 T

X
 M

o
d
e
m

 S
e
le

c
t

1
2
0
1
2
 T

X
 A

n
te

n
n
a 

S
e
le

c
t

1
2
0
1
3
 T

X
 S

ta
tu

s
（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

種別

Word

bit 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0

値 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

名称

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

1
0
1
1
0
 S

A
S
+
Y
 C

o
m

 E
N

A
/
D

IS
1
0
2
1
0
S
A

S
-
Y
 C

o
m

 E
N

A
/
D

IS
1
0
3
1
0
 S

A
S
+
Z
 C

o
m

 E
N

A
/
D

IS
1
1
1
1
0
 R

W
 X

 C
o
m

 E
N

A
/
D

IS
1
1
2
1
0
 R

W
 Y

 C
o
m

 E
N

A
/
D

IS
1
1
3
1
0
 R

W
 Z

 C
o
m

 E
N

A
/
D

IS
1
2
9
0
3
 T

X
 A

 C
o
m

 E
N

A
/
D

IS
1
2
9
0
4
 T

X
 B

 C
o
m

 E
N

A
/
D

IS
1
3
0
9
2
 S

T
S
 C

o
m

 E
N

A
/
D

IS
1
4
3
0
1
 G

Y
R
O

 C
o
m

 E
N

A
/
D

IS
1
6
1
0
1
 M

T
Q

 C
o
m

 E
N

A
/
D

IS
2
0
9
0
2
 P

C
U

 C
o
m

 E
N

A
/
D

IS
5
0
9
0
2
 I
R
-
C

A
M

 C
o
m

 E
N

A
/
D

IS
6
0
9
0
2
 O

-
C

A
M

 C
o
m

 E
N

A
/
D

IS
3
0
9
1
1
 B

e
ac

o
n
 E

N
A

/
D

IS
3
0
9
1
2
 M

e
m

o
ry

 P
at

ro
l 
E
N

A
/
D

IS
3
0
9
1
3
 A

m
at

e
u
r 

C
o
m

 E
N

A
/
D

IS
（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

2
0
2
0
6
 T

X
-
A

 P
o
w

e
r

2
0
2
0
7
 T

X
-
B

 P
o
w

e
r

2
0
2
0
4
 S

T
S
 P

o
w

e
r

2
0
2
0
1
 R

W
 X

 P
o
w

e
r

2
0
2
0
2
 R

W
 Y

 P
o
w

e
r

2
0
2
0
3
 R

W
 Z

 P
o
w

e
r

2
0
2
0
5
 G

A
S
 P

o
w

e
r

2
0
2
0
9
 O

-
C

A
M

 P
o
w

e
r

2
0
2
0
8
 I
R
-
C

A
M

 P
o
w

e
r

（
sp

ar
e
)

3
0
0
0
1
 O

B
C

 M
o
d
e
 S

e
le

c
t

3
0
0
0
2
 F

T
E
 L

in
e
 S

e
le

c
t

種別

Word

bit 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0

値 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

名称

3
0
1
0
1
 S

A
S
+
Y
 C

h
e
c
k 

C
o
m

p
le

te
3
0
1
0
2
 S

A
S
-
Y
 C

h
e
c
k 

C
o
m

p
le

te
3
0
1
0
3
 S

A
S
+
Z
 C

h
e
c
k 

C
o
m

p
le

te
3
0
1
0
4
 S

A
S
+
Y
 S

u
n
 C

ap
tu

re
3
0
1
0
5
 S

A
S
-
Y
 S

u
n
 C

ap
tu

re
3
0
1
0
6
 S

A
S
+
Z
 S

u
n
 C

ap
tu

re
3
0
1
0
7
  
R
W

 X
 C

h
e
c
k 

C
o
m

p
le

te
3
0
1
0
8
 R

W
 Y

 C
h
e
c
k 

C
o
m

p
le

te
3
0
1
0
9
 R

W
 Z

 C
h
e
c
k 

C
o
m

p
le

te
3
0
1
1
0
 S

T
S
 C

h
e
c
k 

C
o
m

p
le

te
d

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

3
0
2
0
1
 S

A
S
+
Y
 E

rr
o
r

3
0
2
0
2
 S

A
S
-
Y
 E

rr
o
r

3
0
2
0
3
 S

A
S
+
Z
 E

rr
o
r

3
0
2
0
4
 R

W
 X

 T
e
m

p
e
ra

tu
re

 E
rr

o
r

3
0
2
0
5
 R

W
 Y

 T
e
m

p
e
ra

tu
re

 E
rr

o
r

3
0
2
0
6
 R

W
 Z

 T
e
m

p
e
ra

tu
re

 E
rr

o
r

3
0
2
0
7
 R

W
 X

 P
ri
m

ar
y 

IF
 E

rr
o
r

3
0
2
0
8
 R

W
 Y

 P
ri
m

ar
y 

IF
 E

rr
o
r

3
0
2
0
9
 R

W
 Z

 P
ri
m

ar
y 

IF
 E

rr
o
r

3
0
2
1
0
 R

W
 X

 S
e
c
o
n
d
ar

y 
IF

 E
rr

o
r

3
0
2
1
1
 R

W
 Y

 S
e
c
o
n
d
ar

y 
IF

 E
rr

o
r

3
0
2
1
2
 R

W
 Z

 S
e
c
o
n
d
ar

y 
IF

 E
rr

o
r

3
0
2
1
3
 T

X
 A

 I
F
 E

rr
o
r

3
0
2
1
4
 T

X
 B

 I
F
 E

rr
o
r

3
0
2
1
5
 S

T
S
 E

rr
o
r

3
0
2
1
6
 G

Y
R
O

 X
 T

e
m

p
e
ra

tu
re

 1
 E

rr
o
r

3
0
2
1
7
 G

Y
R
O

 Y
 T

e
m

p
e
ra

tu
re

 1
 E

rr
o
r

3
0
2
1
8
 G

Y
R
O

 Z
 T

e
m

p
e
ra

tu
re

 1
 E

rr
o
r

3
0
2
1
9
 G

Y
R
O

 X
 T

e
m

p
e
ra

tu
re

 2
 E

rr
o
r

3
0
2
2
0
 G

Y
R
O

 Y
 T

e
m

p
e
ra

tu
re

 2
 E

rr
o
r

3
0
2
2
1
 G

Y
R
O

 Z
 T

e
m

p
e
ra

tu
re

 2
 E

rr
o
r

3
0
2
2
2
 G

A
S
 1

 E
rr

o
r

3
0
2
2
3
 G

A
S
 2

 E
rr

o
r

3
0
2
2
4
 M

T
Q

 X
 P

ri
m

ar
y 

E
rr

o
r

3
0
2
2
5
 M

T
Q

 Y
 P

ri
m

ar
y 

E
rr

o
r

3
0
2
2
6
 M

T
Q

 Z
 P

ri
m

ar
y 

E
rr

o
r

3
0
2
2
7
 M

T
Q

 X
 S

e
c
o
n
d
ar

y 
E
rr

o
r

3
0
2
2
8
 M

T
Q

 Y
 S

e
c
o
n
d
ar

y 
E
rr

o
r

3
0
2
2
9
 M

T
Q

 Z
 S

e
c
o
n
d
ar

y 
E
rr

o
r

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

種別

Word

bit 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0

値 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

名称

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

（
sp

ar
e
)

30316
O-CAM Packet

Sequence
Counter

69 70

30306
RW-Z Packet

Sequence
Counter

30307
A-TRX-1(RX)

Packet
Sequence
Counter

30308
A-TRX-1(TX)

Packet
Sequence
Counter

30309
A-TRX-2(RX)

Packet
Sequence
Counter

30310
A-TRX-2(TX)

Packet
Sequence
Counter

30311
STS Packet
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表３（1／2）0.１Hz周期データフォーマット

種別

Word

bit 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0
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表３（2／2）0.１Hz周期データフォーマット

種別
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表４（1／9）　工学変換／ステータス変換 　

10101 SAS+Y SAS+Y X Vector 32 0.1 32bit IEEE754 float [無単位] SAS+Y太陽方向ベクトル出力値(機体X軸成分)
10102 SAS+Y Y Vector 32 0.1 32bit IEEE754 float [無単位] SAS+Y太陽方向ベクトル出力値(機体Y軸成分)
10103 SAS+Y Z Vector 32 0.1 32bit IEEE754 float [無単位] SAS+Y太陽方向ベクトル出力値(機体Z軸成分)
10104 SAS+Y Fit Quality 8 0.1 8bit signed int [無単位] 太陽方向ﾍﾞｸﾄﾙの一致精度(≧0:出力値有効,<0:無効)
10105 SAS+Y Geometry Quality 8 0.1 8bit signed int [無単位] 撮像した形状の精度(≧0:出力値有効,<0:無効)
10110 SAS+Y Com ENA/DIS 1 1 0:DIS,1:ENA SAS+YとOBC間の通信許可/不許可フラグ
10201 SAS-Y SAS-Y X Vector 32 0.1 32bit IEEE754 float [無単位] SAS-Y太陽方向ベクトル出力値(機体X軸成分)
10202 SAS-Y Y Vector 32 0.1 32bit IEEE754 float [無単位] SAS-Y太陽方向ベクトル出力値(機体Y軸成分)
10203 SAS-Y Z Vector 32 0.1 32bit IEEE754 float [無単位] SAS-Y太陽方向ベクトル出力値(機体Z軸成分)
10204 SAS-Y Fit Quality 8 0.1 8bit signed int [無単位] 太陽方向ﾍﾞｸﾄﾙの一致精度(≧0:出力値有効,<0:無効)
10205 SAS-Y Geometry Quality 8 0.1 8bit signed int [無単位] 撮像した形状の精度(≧0:出力値有効,<0:無効)
10210 SAS-Y Com ENA/DIS 1 1 0:DIS,1:ENA SAS-YとOBC間の通信許可/不許可フラグ
10301 SAS+Z SAS+Z X Vector 32 0.1 32bit IEEE754 float [無単位] SAS+Z太陽方向ベクトル出力値(機体X軸成分)
10302 SAS+Z Y Vector 32 0.1 32bit IEEE754 float [無単位] SAS+Z太陽方向ベクトル出力値(機体Y軸成分)
10303 SAS+Z Z Vector 32 0.1 32bit IEEE754 float [無単位] SAS+Z太陽方向ベクトル出力値(機体Z軸成分)
10304 SAS+Z Fit Quality 8 0.1 8bit signed int [無単位] 太陽方向ﾍﾞｸﾄﾙの一致精度(≧0:出力値有効,<0:無効)
10305 SAS+Z Geometry Quality 8 0.1 8bit signed int [無単位] 撮像した形状の精度(≧0:出力値有効,<0:無効)
10310 SAS+Z Com ENA/DIS 1 1 0:DIS,1:ENA SAS+ZとOBC間の通信許可/不許可フラグ
11101 RW X RW X Measured Speed 32 1 DEC×0.008789－8789 [rpm] RW X 回転速度出力値
11110 RW X Com ENA/DIS 1 1 0:DIS,1:ENA RW XとOBC間の通信許可/不許可フラグ
11201 RW Y RW Y Measured Speed 32 1 DEC×0.008789－8789 [rpm] RW Y 回転速度出力値
11210 RW Y Com ENA/DIS 1 1 0:DIS,1:ENA RW YとOBC間の通信許可/不許可フラグ
11301 RW Z RW Z Measured Speed 32 1 DEC×0.008789－8789 [rpm] RW Z 回転速度出力値
11310 RW Z Com ENA/DIS 1 1 0:DIS,1:ENA RW ZとOBC間の通信許可/不許可フラグ

機能No. 機器 テレメトリ名称
Length
[bit]

Rate
[Hz]

工学値変換／ステータス変換



表４（2／9）　工学変換／ステータス変換 　

機能No. 機器 テレメトリ名称
Length
[bit]

Rate
[Hz]

工学値変換／ステータス変換

12001 A-TRX RX A Receive Level 16 1 0000h:0V～FFFFh:5V 受信機A系受信レベル
12002 RX B Receive Level 16 1 0000h:0V～FFFFh:5V 受信機B系受信レベル
12011 TX Modem Select 1 1 0:TX-A, 1:TX-B 送信機A/B選択
12012 TX Antenna Select 1 1 0:TX-ANT-A, 1:TX-ANT-B 送信アンテナA/B選択
12013 TX Status 1 1 0:送信完了,1:送信中 送信中/送信完了ステータス
12903 TX A Com ENA/DIS 1 1 0:DIS,1:ENA TX AとOBC間の通信許可/不許可フラグ
12904 TX B Com ENA/DIS 1 1 0:DIS,1:ENA TX BとOBC間の通信許可/不許可フラグ
13041 STS Observed STS Quartanion q1 32 1 32bit IEEE754 float [無単位] STSクオータニオン出力値(50msec前) q1
13042 Observed STS Quartanion q2 32 1 32bit IEEE754 float [無単位] STSクオータニオン出力値(50msec前) q2
13043 Observed STS Quartanion q3 32 1 32bit IEEE754 float [無単位] STSクオータニオン出力値(50msec前) q3
13044 Observed STS Quartanion q4 32 1 32bit IEEE754 float [無単位] STSクオータニオン出力値(50msec前) q4
13092 STS Com ENA/DIS 1 1 0:DIS,1:ENA STSとOBC間の通信許可/不許可フラグ
14001 GYRO X GYRO X Temperature 16 0.1 signed int[degC] ジャイロX温度
14014 Observed GYRO X Rate 32 1 32bit IEEE754 float ×180/π [deg/sec] ジャイロX角速度出力値(50msec前)
14101 GYRO Y GYRO Y Temperature 16 0.1 signed int[degC] ジャイロY温度
14114 Observed GYRO Y Rate 32 1 32bit IEEE754 float ×180/π [deg/sec] ジャイロY角速度出力値(50msec前)
14201 GYRO Z GYRO Z Temperature 16 0.1 signed int[degC] ジャイロZ温度
14214 Observed GYRO Z Rate 32 1 32bit IEEE754 float ×180/π [deg/sec] ジャイロZ角速度出力値(50msec前)
14301 GYRO X/Y/Z GYRO Com ENA/DIS 1 1 0:DIS,1:ENA GYROとOBC間の通信許可/不許可フラグ
15001 GAS GAS Temperature 16 0.1

[DEC]:unsigned int
T[℃]={([DEC]×0.15795 -1) -2980}÷10 +25

磁気センサ温度

15011 Earth Magnetic Field X 32 0.1 32bit IEEE754 float [μT] 磁気センサ出力値(機体X軸成分)
15012 Earth Magnetic Field Y 32 0.1 32bit IEEE754 float [μT] 磁気センサ出力値(機体Y軸成分)
15013 Earth Magnetic Field Z 32 0.1 32bit IEEE754 float [μT] 磁気センサ出力値(機体Z軸成分)
16003 MTQ X Primary Temperature 8 0.1 0→1030.3℃～255→-230.3℃ MTQ-X主系温度
16004 MTQ X Secondary Temperature 8 0.1 0→1030.3℃～255→-230.3℃ MTQ-X従系温度
16013 MTQ Y Primary Temperature 8 0.1 0→1030.3℃～255→-230.3℃ MTQ-Y主系温度
16014 MTQ Y Secondary Temperature 8 0.1 0→1030.3℃～255→-230.3℃ MTQ-Y従系温度
16023 MTQ Z Primary Temperature 8 0.1 0→1030.3℃～255→-230.3℃ MTQ-Z主系温度
16024 MTQ Z Secondary Temperature 8 0.1 0→1030.3℃～255→-230.3℃ MTQ-Z従系温度
16101 MTQ X/Y/Z MTQ Com ENA/DIS 1 1 0:DIS,1:ENA MTQとOBC間の通信許可/不許可フラグ



表４（3／9）　工学変換／ステータス変換 　

機能No. 機器 テレメトリ名称
Length
[bit]

Rate
[Hz]

工学値変換／ステータス変換

20011 Battery 1 Voltage 8 1 00h:0V～FFh:+40V 156.86mV/bit 二次電池ストリング1 電圧値
20012 Battery 2 Voltage 8 1 00h:0V～FFh:+40V 156.86mV/bit 二次電池ストリング2 電圧値
20013 Battery 3 Voltage 8 1 00h:0V～FFh:+40V 156.86mV/bit 二次電池ストリング3 電圧値
20014 Battery 4 Voltage 8 1 00h:0V～FFh:+40V 156.86mV/bit 二次電池ストリング4 電圧値
20015 Battery 5 Voltage 8 1 00h:0V～FFh:+40V 156.86mV/bit 二次電池ストリング5 電圧値
20021 Battery 1 Charge/Discharge Current 8 1 00h～8Fh (a=0～143):充電電流

 充電電流値=-7.5a+1072.5mA
90h～FFh (a=144～255):放電電流
 放電電流値=+15.5a-2232mA

二次電池ストリング1 充放電電流値

20022 Battery 2 Charge/Discharge Current 8 1 00h～8Fh (a=0～143):充電電流
 充電電流値=-7.5a+1072.5mA
90h～FFh (a=144～255):放電電流
 放電電流値=+15.5a-2232mA

二次電池ストリング2 充放電電流値

20023 Battery 3 Charge/Discharge Current 8 1 00h～8Fh (a=0～143):充電電流
 充電電流値=-7.5a+1072.5mA
90h～FFh (a=144～255):放電電流
 放電電流値=+15.5a-2232mA

二次電池ストリング3 充放電電流値

20024 Battery 4 Charge/Discharge Current 8 1 00h～8Fh (a=0～143):充電電流
 充電電流値=-7.5a+1072.5mA
90h～FFh (a=144～255):放電電流
 放電電流値=+15.5a-2232mA

二次電池ストリング4 充放電電流値

20025 Battery 5 Charge/Discharge Current 8 1 00h～8Fh (a=0～143):充電電流
 充電電流値=-7.5a+1072.5mA
90h～FFh (a=144～255):放電電流
 放電電流値=+15.5a-2232mA

二次電池ストリング5 充放電電流値

20041 Battery 1 Temperature 8 0.1 0→217.3℃～255→-289.6℃ 二次電池ストリング1 温度
20042 Battery 2 Temperature 8 0.1 0→217.3℃～255→-289.6℃ 二次電池ストリング2 温度
20043 Battery 3 Temperature 8 0.1 0→217.3℃～255→-289.6℃ 二次電池ストリング3 温度
20044 Battery 4 Temperature 8 0.1 0→217.3℃～255→-289.6℃ 二次電池ストリング4 温度
20045 Battery 5 Temperature 8 0.1 0→217.3℃～255→-289.6℃ 二次電池ストリング5 温度
20061 SAP +Y Voltage 8 1 00h:0V～FFh:+40V 156.86mV/bit SAP+Y出力電圧
20062 SAP -Y Voltage 8 1 00h:0V～FFh:+40V 156.86mV/bit SAP-Y出力電圧
20063 SAP +Z Voltage 8 1 00h:0V～FFh:+40V 156.86mV/bit SAP+Z出力電圧
20081 BUS Voltage 8 1 00h:0V～FFh:+40V 156.86mV/bit バス電圧値



表４（4／9）　工学変換／ステータス変換 　

機能No. 機器 テレメトリ名称
Length
[bit]

Rate
[Hz]

工学値変換／ステータス変換

20121 (PCU) Temperature 1 8 0.1 0→217.3℃～255→-289.6℃ システム温度センサ1 温度
20122 Temperature 2 8 0.1 0→217.3℃～255→-289.6℃ システム温度センサ2 温度
20123 Temperature 3 8 0.1 0→217.3℃～255→-289.6℃ システム温度センサ3 温度
20124 Temperature 4 8 0.1 0→217.3℃～255→-289.6℃ システム温度センサ4 温度
20125 Temperature 5 8 0.1 0→217.3℃～255→-289.6℃ システム温度センサ5 温度
20126 Temperature 6 8 0.1 0→217.3℃～255→-289.6℃ システム温度センサ6 温度
20127 Temperature 7 8 0.1 0→217.3℃～255→-289.6℃ システム温度センサ7 温度
20128 Temperature 8 8 0.1 0→217.3℃～255→-289.6℃ システム温度センサ8 温度
20129 Temperature 9 8 0.1 0→217.3℃～255→-289.6℃ システム温度センサ9 温度
20130 Temperature 10 8 0.1 0→217.3℃～255→-289.6℃ システム温度センサ10 温度
20131 Temperature 11 8 0.1 0→217.3℃～255→-289.6℃ システム温度センサ11 温度
20132 Temperature 12 8 0.1 0→217.3℃～255→-289.6℃ システム温度センサ12 温度
20133 Temperature 13 8 0.1 0→217.3℃～255→-289.6℃ システム温度センサ13 温度
20134 Temperature 14 8 0.1 0→217.3℃～255→-289.6℃ システム温度センサ14 温度
20135 Temperature 15 8 0.1 0→217.3℃～255→-289.6℃ システム温度センサ15 温度
20136 Temperature 16 8 0.1 0→217.3℃～255→-289.6℃ システム温度センサ16 温度
20201 RW X Power 1 1 0:OFF,1:ON RW X (バス電源&+5V系) ON/OFFステータス
20202 RW Y Power 1 1 0:OFF,1:ON RW Y (バス電源&+5V系) ON/OFFステータス
20203 RW Z Power 1 1 0:OFF,1:ON RW Z (バス電源&+5V系) ON/OFFステータス
20204 STS Power 1 1 0:OFF,1:ON STS (バス電源) ON/OFFステータス
20205 GAS Power 1 1 0:OFF,1:ON GAS (+12V&-12V系) ON/OFFステータス
20206 TX-A Power 1 1 0:OFF,1:ON TX A (+5V系) ON/OFFステータス
20207 TX-B Power 1 1 0:OFF,1:ON TX B (+5V系) ON/OFFステータス
20208 IR-CAM Power 1 1 0:OFF,1:ON IR-CAM (+5V系) ON/OFFステータス
20209 O-CAM Power 1 1 0:OFF,1:ON O-CAM (+5V系) ON/OFFステータス
20902 PCU Com ENA/DIS 1 1 0:DIS,1:ENA PCUとOBC間の通信許可/不許可フラグ



表４（5／9）　工学変換／ステータス変換 　

機能No. 機器 テレメトリ名称
Length
[bit]

Rate
[Hz]

工学値変換／ステータス変換

30001 OBC C&DH OBC Mode Select 1 1 0:フライトモード
1:地上試験モード

OBCの起動モードの選択状態

30002 FTE Line Select 1 1 0:A-TRX経由
1:外部アクセスコネクタ経由

OBCの通信ラインの選択状態

30012 Satellite Time 32 1 Raw DataをHEX表示 OBC起動後1秒毎にｶｳﾝﾄｱｯﾌﾟ開始。電源ONをスタート時刻とする｡
30013 Number of Command Stored 8 1 Raw DataをHEX表示 ストアードコマンド格納数
30014 COM Backup Operation Flag 1 0.1 0:ノミナル, 1:バックアップ 通信系バックアップ運用フラグ
30015 TX ENA/DIS 1 0.1 0:不許可, 1:許可 送信許可/不許可設定
30016 RX A Priority 1 0.1 0:優先フラグOFF, 1:優先フラグON A系受信機優先フラグ
30021 System Mode 4 1 0:Boot & Initialization

1:Rate Dumping
2:Safe Hold
3:Nominal
4:Observation1
5:Observation2
6:Mission Termination
7:Ground Test

システム制御モード

30022 ACS Mode 4 1 0:No Operation
1:Rate Dumping
2:Sun Searching
3:Sun Pointing
4:Spin
5:CoE Pointing
6:Target Pointing
7:Inertial Pointing
8:Ground ACS Test

姿勢制御モード

30023 COM Mode 4 1 0:A Beacon
1:A Telemetry
2:B Beacon
3:B Telemetry
4:Not Use

通信系制御モード

30024 SAS Control Mode 2 1 0:Stanby
1:Initial Setting
2:Nominal

太陽センサ制御モード

30101 SAS+Y Check Complete 1 1 0:未完, 1:完了 SAS+Y 初期チェック完了フラグ
30102 SAS-Y Check Complete 1 1 0:未完, 1:完了 SAS-Y 初期チェック完了フラグ
30103 SAS+Z Check Complete 1 1 0:未完, 1:完了 SAS+Z 初期チェック完了フラグ
30104 SAS+Y Sun Capture 1 1 0:未完, 1:完了 SAS+Y 太陽捕捉完了フラグ
30105 SAS-Y Sun Capture 1 1 0:未完, 1:完了 SAS-Y 太陽捕捉完了フラグ
30106 SAS+Z Sun Capture 1 1 0:未完, 1:完了 SAS+Z 太陽捕捉完了フラグ
30107 RW X Check Complete 1 1 0:未完, 1:完了 RW X 初期チェック完了フラグ
30108 RW Y Check Complete 1 1 0:未完, 1:完了 RW Y 初期チェック完了フラグ
30109 RW Z Check Complete 1 1 0:未完, 1:完了 RW Z 初期チェック完了フラグ
30110 STS Check Completed 1 1 0:未完, 1:完了 STS 初期チェック完了フラグ
30111 SAS+Y Temperature 16 0.1 signed int[℃] SAS+Y 温度
30112 SAS-Y Temperature 16 0.1 signed int[℃] SAS-Y 温度
30113 SAS+Z Temperature 16 0.1 signed int[℃] SAS+Z 温度
30114 RW X Temperature 10 0.1 unsigned int, T=0.4X-273[℃] RW X 温度
30115 RW Y Temperature 10 0.1 unsigned int, T=0.4X-273[℃] RW Y 温度
30116 RW Z Temperature 10 0.1 unsigned int, T=0.4X-273[℃] RW Z 温度



表４（6／9）　工学変換／ステータス変換 　

機能No. 機器 テレメトリ名称
Length
[bit]

Rate
[Hz]

工学値変換／ステータス変換

30201 (OBC C&DH) SAS+Y Error 1 1 0:正常, 1:エラー SAS+Yエラーフラグ
30202 SAS-Y Error 1 1 0:正常, 1:エラー SAS-Yエラーフラグ
30203 SAS+Z Error 1 1 0:正常, 1:エラー SAS+Zエラーフラグ
30204 RW X Temperature Error 1 1 0:正常, 1:エラー RW X 温度異常フラグ
30205 RW Y Temperature Error 1 1 0:正常, 1:エラー RW Y 温度異常フラグ
30206 RW Z Temperature Error 1 1 0:正常, 1:エラー RW Z 温度異常フラグ
30207 RW X Primary IF Error 1 1 0:正常, 1:エラー RW X Primary IF 異常フラグ
30208 RW Y Primary IF Error 1 1 0:正常, 1:エラー RW Y Primary IF 異常フラグ
30209 RW Z Primary IF Error 1 1 0:正常, 1:エラー RW Z Primary IF 異常フラグ
30210 RW X Secondary IF Error 1 1 0:正常, 1:エラー RW X Secondary IF 異常フラグ
30211 RW Y Secondary IF Error 1 1 0:正常, 1:エラー RW Y Secondary IF 異常フラグ
30212 RW Z Secondary IF Error 1 1 0:正常, 1:エラー RW Z Secondary IF 異常フラグ
30213 TX A IF Error 1 1 0:正常, 1:エラー 送信機A OBC IF 異常フラグ
30214 TX B IF Error 1 1 0:正常, 1:エラー 送信機B OBC IF 異常フラグ
30215 STS Error 1 1 0:正常, 1:エラー STS異常フラグ
30216 GYRO X Temperature 1 Error 1 1 0:正常, 1:エラー GYRO X 温度異常1フラグ
30217 GYRO Y Temperature 1 Error 1 1 0:正常, 1:エラー GYRO Y 温度異常1フラグ
30218 GYRO Z Temperature 1 Error 1 1 0:正常, 1:エラー GYRO Z 温度異常1フラグ
30219 GYRO X Temperature 2 Error 1 1 0:正常, 1:エラー GYRO X 温度異常2フラグ
30220 GYRO Y Temperature 2 Error 1 1 0:正常, 1:エラー GYRO Y 温度異常2フラグ
30221 GYRO Z Temperature 2 Error 1 1 0:正常, 1:エラー GYRO Z 温度異常2フラグ
30222 GAS 1 Error 1 1 0:正常, 1:エラー GAS異常1フラグ
30223 GAS 2 Error 1 1 0:正常, 1:エラー GAS異常2フラグ
30224 MTQ X Primary Error 1 1 0:正常, 1:エラー MTQ X Primary異常フラグ
30225 MTQ Y Primary Error 1 1 0:正常, 1:エラー MTQ Y Primary異常フラグ
30226 MTQ Z Primary Error 1 1 0:正常, 1:エラー MTQ Z Primary異常フラグ
30227 MTQ X Secondary Error 1 1 0:正常, 1:エラー MTQ X Secondary異常フラグ
30228 MTQ Y Secondary Error 1 1 0:正常, 1:エラー MTQ Y Secondary異常フラグ
30229 MTQ Z Secondary Error 1 1 0:正常, 1:エラー MTQ Z Secondary異常フラグ
30250 FDIR Number 32 1 Raw DataをHEX表示 FDIR番号
30301 SAS+Y Packet Sequence Counter 7 1 Raw DataをHEX表示 SAS+Y パケットシーケンスカウンタ値
30302 SAS-Y Packet Sequence Counter 7 1 Raw DataをHEX表示 SAS-Y パケットシーケンスカウンタ値
30303 SAS+Z Packet Sequence Counter 7 1 Raw DataをHEX表示 SAS+Z パケットシーケンスカウンタ値
30304 RW-X Packet Sequence Counter 7 1 Raw DataをHEX表示 RW-X パケットシーケンスカウンタ値
30305 RW-Y Packet Sequence Counter 7 1 Raw DataをHEX表示 RW-Y パケットシーケンスカウンタ値
30306 RW-Z Packet Sequence Counter 7 1 Raw DataをHEX表示 RW-Z パケットシーケンスカウンタ値
30307 A-TRX-1(RX) Packet Sequence Counter 7 1 Raw DataをHEX表示 A-TRX-1(RX) パケットシーケンスカウンタ値
30308 A-TRX-1(TX) Packet Sequence Counter 7 1 Raw DataをHEX表示 A-TRX-1(TX) パケットシーケンスカウンタ値
30309 A-TRX-2(RX) Packet Sequence Counter 7 1 Raw DataをHEX表示 A-TRX-2(RX) パケットシーケンスカウンタ値
30310 A-TRX-2(TX) Packet Sequence Counter 7 1 Raw DataをHEX表示 A-TRX-2(TX) パケットシーケンスカウンタ値
30311 STS Packet Sequence Counter 7 1 Raw DataをHEX表示 STS パケットシーケンスカウンタ値
30312 PCU Packet Sequence Counter 7 1 Raw DataをHEX表示 PCU パケットシーケンスカウンタ値
30313 OBC-DH Packet Sequence Counter 7 1 Raw DataをHEX表示 OBC-DH パケットシーケンスカウンタ値
30314 OBC-ACS Packet Sequence Counter 7 1 Raw DataをHEX表示 OBC-ACS パケットシーケンスカウンタ値
30315 IR-CAM Packet Sequence Counter 7 1 Raw DataをHEX表示 IR-CAM パケットシーケンスカウンタ値
30316 O-CAM Packet Sequence Counter 7 1 Raw DataをHEX表示 O-CAM パケットシーケンスカウンタ値



表４（7／9）　工学変換／ステータス変換 　

機能No. 機器 テレメトリ名称
Length
[bit]

Rate
[Hz]

工学値変換／ステータス変換

30911 Beacon ENA/DIS 1 1 0:不許可, 1:許可 ビーコン送信許可/不許可
30912 Memory Patrol ENA/DIS 1 1 0:不許可, 1:許可 メモリパトロール許可/不許可
30913 Amateur Com ENA/DIS 1 1 0:不許可, 1:許可 アマチュア向け通信許可/不許可
30914 BBS Message Num 8 0.1 Raw DataをHEX表示(範囲:00h～7Fh) BBSに登録されているメッセージ数
30915 Internal Error Status 64 0.1 Raw DataをHEX表示

(範囲:0000_0000h～FFFF_FFFFh)
内部エラー発生ステータス

30916 Internal Error Registeration Ena/Dis 64 0.1 Raw DataをHEX表示
(範囲:0000_0000h～FFFF_FFFFh)

内部エラー発生記録可否設定



表４（8／9）　工学変換／ステータス変換 　

機能No. 機器 テレメトリ名称
Length
[bit]

Rate
[Hz]

工学値変換／ステータス変換

40001 OBC ACS ACS Control Mode 8 1 8bit unsigned int [無単位] 姿勢制御に使用しているアルゴリズム番号
40002 FDIR Attitude Flag 1 1 0:ﾉﾐﾅﾙ, 1:FDIR検知 姿勢FDIR検知フラグ
40003 FDIR Rate Flag 1 1 0:ﾉﾐﾅﾙ, 1:FDIR検知 レートFDIR検知フラグ
40011 ACS Satellite Time 64 1 double[days] 年初からの経過日数
40031 Kalman Filter Convergence Flag 1 1 0：未収束,1：収束 カルマンフィルタ収束判定フラグ
40101 Estimated Attitude Quaternion q1 32 1 32bit IEEE754 float [無単位] 機体姿勢クオータニオン(補正後) q1
40102 Estimated Attitude Quaternion q2 32 1 32bit IEEE754 float [無単位] 機体姿勢クオータニオン(補正後) q2
40103 Estimated Attitude Quaternion q3 32 1 32bit IEEE754 float [無単位] 機体姿勢クオータニオン(補正後) q3
40104 Estimated Attitude Quaternion q4 32 1 32bit IEEE754 float [無単位] 機体姿勢クオータニオン(補正後) q4
40111 Commanded Attitude Quaternion q1 32 1 32bit IEEE754 float [無単位] 機体姿勢クオータニオン(コマンド値) q1
40112 Commanded Attitude Quaternion q2 32 1 32bit IEEE754 float [無単位] 機体姿勢クオータニオン(コマンド値) q2
40113 Commanded Attitude Quaternion q3 32 1 32bit IEEE754 float [無単位] 機体姿勢クオータニオン(コマンド値) q3
40114 Commanded Attitude Quaternion q4 32 1 32bit IEEE754 float [無単位] 機体姿勢クオータニオン(コマンド値) q4
40121 Sun Direction Vector X 32 1 32bit IEEE754 float [無単位] 太陽方向ベクトル(機体X軸成分)
40122 Sun Direction Vector Y 32 1 32bit IEEE754 float [無単位] 太陽方向ベクトル(機体Y軸成分)
40123 Sun Direction Vector Z 32 1 32bit IEEE754 float [無単位] 太陽方向ベクトル(機体Z軸成分)
40141 Estimated Rate X 32 1 32bit IEEE754 float ×180/π [deg/sec] 機体姿勢角速度(補正後)(機体X軸廻り)
40142 Estimated Rate Y 32 1 32bit IEEE754 float ×180/π [deg/sec] 機体姿勢角速度(補正後)(機体Y軸廻り)
40143 Estimated Rate Z 32 1 32bit IEEE754 float ×180/π [deg/sec] 機体姿勢角速度(補正後)(機体Z軸廻り)
40161 Estimated RW X Speed 32 1 32bit IEEE754 float [rad/sec] RW X 回転速度(補正後)
40162 Estimated RW Y Speed 32 1 32bit IEEE754 float [rad/sec] RW Y 回転速度(補正後)
40163 Estimated RW Z Speed 32 1 32bit IEEE754 float [rad/sec] RW Z 回転速度(補正後)
40171 Commanded RW X Speed 32 1 32bit IEEE754 float [rad/sec] RW X 回転速度(コマンド値)
40172 Commanded RW Y Speed 32 1 32bit IEEE754 float [rad/sec] RW Y 回転速度(コマンド値)
40173 Commanded RW Z Speed 32 1 32bit IEEE754 float [rad/sec] RW Z 回転速度(コマンド値)
40181 RW X Unloading Flag 1 1 0:実施していない, 1:実施中 RW X アンローディング実施フラグ
40182 RW Y Unloading Flag 1 1 0:実施していない, 1:実施中 RW Y アンローディング実施フラグ
40183 RW Z Unloading Flag 1 1 0:実施していない, 1:実施中 RW Z アンローディング実施フラグ
40201 Satellite Position X 32 1 32bit IEEE754 float [m] 衛星位置(慣性空間 X座標)
40202 Satellite Position Y 32 1 32bit IEEE754 float [m] 衛星位置(慣性空間 Y座標)
40203 Satellite Position Z 32 1 32bit IEEE754 float [m] 衛星位置(慣性空間 Z座標)
40211 Satellite Velocity X 32 1 32bit IEEE754 float [m/sec] 衛星速度(慣性空間 X方向)
40212 Satellite Velocity Y 32 1 32bit IEEE754 float [m/sec] 衛星速度(慣性空間 Y方向)
40213 Satellite Velocity Z 32 1 32bit IEEE754 float [m/sec] 衛星速度(慣性空間 Z方向)
40214 ACS Earth Magnetic Field X 32 1 32bit IEEE754 float [μT] 機体座標系X軸地磁場観測値
40215 ACS Earth Magnetic Field Y 32 1 32bit IEEE754 float [μT] 機体座標系Y軸地磁場観測値
40216 ACS Earth Magnetic Field Z 32 1 32bit IEEE754 float [μT] 機体座標系Z軸地磁場観測値
40301 MTQ X 1 Current Command Status 2 1 00:電流ゼロ,01:正電流,11:負電流 MTQ X 主系電流コマンド
40302 MTQ Y 1 Current Command Status 2 1 00:電流ゼロ,01:正電流,11:負電流 MTQ Y 主系電流コマンド
40303 MTQ Z 1 Current Command Status 2 1 00:電流ゼロ,01:正電流,11:負電流 MTQ Z 主系電流コマンド
40311 MTQ X 2 Current Command Status 2 1 00:電流ゼロ,01:正電流,11:負電流 MTQ X 従系電流コマンド
40312 MTQ Y 2 Current Command Status 2 1 00:電流ゼロ,01:正電流,11:負電流 MTQ Y 従系電流コマンド
40313 MTQ Z 2 Current Command Status 2 1 00:電流ゼロ,01:正電流,11:負電流 MTQ Z 従系電流コマンド



表４（9／9）　工学変換／ステータス変換 　

機能No. 機器 テレメトリ名称
Length
[bit]

Rate
[Hz]

工学値変換／ステータス変換

50902 IR-CAM Com ENA/DIS 1 1 0:DIS,1:ENA IR-CAMとOBC間の通信許可/不許可フラグ
50903 IR-CAM Shot Cmd Flg 1 0.1 0:OFF,1:ON 撮影要求フラグ
50904 IR-CAM PicReadFlg 1 0.1 0:OFF,1:ON 画像データ読出しフラグ
50905 IR-CAM MsPicReadFlg 1 0.1 0:OFF,1:ON MS画像データ読出しフラグ
50906 IR-CAM CompressFlg 1 0.1 0:OFF,1:ON 圧縮中フラグ
60902 O-CAM Com ENA/DIS 1 1 0:DIS,1:ENA O-CAMとOBC間の通信許可/不許可フラグ
60903 O-CAM BusyFlg 1 0.1 0:OFF,1:ON 内部処理中フラグ
60904 O-CAM Read Data Start Flg 1 0.1 0:OFF,1:ON 画像読出し開始フラグ
60905 O-CAM Read Data Flg 1 0.1 0:OFF,1:ON 画像読出し中フラグ
60906 O-CAM Crc FrameGetFlg 1 0.1 0:OFF,1:ON CRCフレームリプライ取得フラグ
60907 O-CAM Stream EndNotifyGetFlg 1 0.1 0:OFF,1:ON ストリーム終了リプライ取得フラグ



リスト１　ハミング符号　復号化ソースコード

#include <stdio.h>

#define NA_D_CM_FRM_JDG_DEC_2BIT_ERR -1
#define NA_D_CM_FRM_JDG_NRM 0
unsigned short      NA_us_HammingEncodeTable[2048];

unsigned int Hex2Bin(unsigned char *hex, int len)
{
  int i = 0;
  unsigned char data = 0;
  unsigned int val = 0;
  for (i=0; i<len; i++)
    {
      data = hex[i];
      if (((data >= '0') && (data <= '9')) ||
          ((data >= 'A') && (data <= 'F')) ||
          ((data >= 'a') && (data <= 'f')))
        {
          if (data <= '9')
            {
              val = (val * 0x10) + (data - '0');
            }
          else if ((data >= 'A') && (data <= 'F'))
            {
              val = (val * 0x10) + (data - 'A' + 10);
            }
          else
            {
              val = (val * 0x10) + (data - 'a' + 10);
            }
        }
      else
        {
          break;
        }
    }
  return (val);
}

void NA_sySetData(char *cp_dst, char c_data, int i_byte)
{
  int     i_loop;  // ループカウンタ
  // 設定
  for( i_loop = 0; i_loop < i_byte; i_loop++ ){
    *cp_dst = c_data;
    cp_dst++;
  }
}

void NA_syInitHamEncTbl()
{
  unsigned int ui_data;
  unsigned char uc_X[11];
  unsigned char uc_P[5];
  unsigned int i;
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  unsigned int ui_afdata;

  for (ui_data = 0; ui_data < 2048; ui_data++) {

    for (i = 0; i < 11; i++) {
      uc_X[i] = (ui_data >> (10 - i)) & 0x01;
    }

    uc_P[0] = uc_X[2]^uc_X[4]^uc_X[5]^uc_X[7]^uc_X[8]^uc_X[9]^uc_X[10];
    uc_P[1] = uc_X[1]^uc_X[3]^uc_X[5]^uc_X[6]^uc_X[8]^uc_X[9]^uc_X[10];
    uc_P[2] = uc_X[0]^uc_X[3]^uc_X[4]^uc_X[6]^uc_X[7]^uc_X[9]^uc_X[10];
    uc_P[3] = uc_X[0]^uc_X[1]^uc_X[2]^uc_X[6]^uc_X[7]^uc_X[8]^uc_X[10];
    uc_P[4] = uc_X[0]^uc_X[1]^uc_X[2]^uc_X[3]^uc_X[4]^uc_X[5]
      ^uc_X[6]^uc_X[7]^uc_X[8]^uc_X[9]^uc_X[10]^0x01;

    ui_afdata = ui_data;

    for (i = 0; i < 5; i++) {
      ui_afdata = ui_afdata << 1;
      ui_afdata = ui_afdata | uc_P[i];
    }

    NA_us_HammingEncodeTable[ui_data] = ui_afdata;
  }
}

void NA_syHammingEncode(unsigned short us_data, unsigned short* us_afdata) 
{
  // 符号表より検索して符号化
  *us_afdata = NA_us_HammingEncodeTable[us_data];
}

int NA_syHammingDecode(unsigned short us_data, unsigned short* us_afdata)
{
  int i_ErrCd = 0;
  unsigned char uc_X[11];// 情報ビット
  unsigned char uc_P[5];// 検査ビット
  unsigned char uc_S;// シンドローム
  unsigned int i;// インデックス
  
  // 情報bitの切り出し処理
  for (i = 0; i < 11; i++) {
    uc_X[i] = (us_data >> (15 - i)) & 0x01;
  }
  // 検査bitの切り出し処理
  for (i = 0; i < 5; i++) {
    uc_P[i] = (us_data >> (4 - i)) & 0x01;
  }
  
  // シンドロームを演算
  uc_S = 0;
  uc_S |= uc_X[2]^uc_X[4]^uc_X[5]^uc_X[7]^uc_X[8]^uc_X[9]^uc_X[10]^uc_P[0];
  uc_S = uc_S << 1;
  uc_S |= uc_X[1]^uc_X[3]^uc_X[5]^uc_X[6]^uc_X[8]^uc_X[9]^uc_X[10]^uc_P[1];
  uc_S = uc_S << 1;
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  uc_S |= uc_X[0]^uc_X[3]^uc_X[4]^uc_X[6]^uc_X[7]^uc_X[9]^uc_X[10]^uc_P[2];
  uc_S = uc_S << 1;
  uc_S |= uc_X[0]^uc_X[1]^uc_X[2]^uc_X[6]^uc_X[7]^uc_X[8]^uc_X[10]^uc_P[3];
  uc_S = uc_S << 1;
  uc_S |= uc_X[0]^uc_X[1]^uc_X[2]^uc_X[3] ^uc_X[4]^uc_X[5]^uc_X[6]
    ^uc_X[7]^uc_X[8]^uc_X[9]^uc_X[10]^0x01^uc_P[4];

  // 複合化後データに格納
  *us_afdata = (us_data >> 5);
  // bitエラーが起きているか
  if (uc_S != 0) {
    // bitエラーあり
    switch (uc_S) {
    case 0x07:// 情報1bit目にエラー
      *us_afdata ^= 0x0400;
      break;
    case 0x0b:// 情報2bit目にエラー
      *us_afdata ^= 0x0200;
      break;
    case 0x13:// 情報3bit目にエラー
      *us_afdata ^= 0x0100;
      break;
    case 0x0d:// 情報4bit目にエラー
      *us_afdata ^= 0x0080;
      break;
    case 0x15:// 情報5bit目にエラー
      *us_afdata ^= 0x0040;
      break;
    case 0x19:// 情報6bit目にエラー
      *us_afdata ^= 0x0020;
      break;
    case 0x0f:// 情報7bit目にエラー
      *us_afdata ^= 0x0010;
      break;
    case 0x17:// 情報8bit目にエラー
      *us_afdata ^= 0x0008;
      break;
    case 0x1b:// 情報9bit目にエラー
      *us_afdata ^= 0x0004;
      break;
    case 0x1d:// 情報10bit目にエラー
      *us_afdata ^= 0x0002;
      break;
    case 0x1f:// 情報11bit目にエラー
      *us_afdata ^= 0x0001;
      break;
    case 0x10:// 検査1bit目にエラー
      break;
    case 0x08:// 検査2bit目にエラー
      break;
    case 0x04:// 検査3bit目にエラー
      break;
    case 0x02:// 検査4bit目にエラー
      break;
    case 0x01:// 検査5bit目にエラー
      break;
    default:// 2bitエラー
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      return i_ErrCd = NA_D_CM_FRM_JDG_DEC_2BIT_ERR;
    }
  }
  return i_ErrCd = NA_D_CM_FRM_JDG_NRM;
}

int NA_syConv104to72(unsigned char* uc_BeforData, unsigned char* uc_AfterData)
{
  int i_ErrCd;// エラー情報
  unsigned short us_bedata;// 変換前データ
  unsigned short us_afdata;// 変換後データ
  unsigned char uc_emptybitnum = 8;// 書込み配列要素内空きbit数
  unsigned char uc_bitnum;// 変換後データ残りbit数
  unsigned int i, j;// インデックス変数
  
  // 104byte分繰り返し
  for (i = 0,j = 0; i < 104;) {
    // 16bit切出し
    us_bedata = uc_BeforData[i];
    us_bedata <<= 8;
    i++;
    us_bedata |=  uc_BeforData[i];
    i++;
    // ハミング複合化処理へ
    i_ErrCd = NA_syHammingDecode(us_bedata, &us_afdata);
    // 返り値がエラーか
    if (i_ErrCd != NA_D_CM_FRM_JDG_NRM) {
      NA_sySetData((char*)uc_AfterData, 0, sizeof(unsigned char) * 71);
      return i_ErrCd;
    }
    // 残りbit数を初期化
    uc_bitnum = 11;
    // 無限ループ
    for (;;) {
      // 参照配列位置の空きbit数が残りbit数未満か
      if ((uc_bitnum - uc_emptybitnum) > 0) {
 // 残りbit数未満
 // 変換後データ配列に格納
 uc_AfterData[j] |= (char)(us_afdata >> (uc_bitnum - uc_emptybitnum));
 // 残りbit数を更新
 uc_bitnum -= uc_emptybitnum;
 // 空きbit数の初期化
 uc_emptybitnum = 8;
 // 書込み配列位置の更新
 j++;
      } else {
 // 残りbit数以上
 // 変換後データ配列に格納
 uc_AfterData[j] = (char)(us_afdata << (8 - uc_bitnum));
 // 空きbit数の更新
 uc_emptybitnum -= uc_bitnum;
 // 空きbit数が0か
 if (uc_emptybitnum <= 0) {
   // 空きbit数が0
   // 空きbit数の初期化
   uc_emptybitnum = 8;
   // 書込み配列位置の更新
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   j++;
 }
 break;
      }
    }
  }
  return i_ErrCd;
}

void NA_syConv72to104(unsigned char *uc_BeforData, unsigned char *uc_AfterData)
{
  unsigned short us_bedata;// 変換前データ
  unsigned short us_afdata;// 変換後データ
  unsigned char uc_bitnum = 8;// 変換前配列要素内の残りbit数
  unsigned char uc_emptybitnum = 11;// 変換前データ内空きbit数
  unsigned int i, j;// インデックス変数
  
  // 72byte分繰り返し
  for (i = 0, j = 0; i < 72;) {
    // 空きbit数が8以上か
    if (uc_emptybitnum >= 8) {
      // 空きbit数が8以上
      // 読込む分の領域を確保
      us_bedata <<= uc_bitnum;
      // 読込んだbitを格納
      us_bedata |= uc_BeforData[i];
      // 空きbit数更新
      uc_emptybitnum -= uc_bitnum;
      // 残りbit数初期化
      uc_bitnum = 8;
      // 配列要素の更新
      i++;
    } else {
      // 空きbit数が8未満
      // 読込む分の領域を確保
      us_bedata <<= uc_emptybitnum;
      // 読込んだbitを格納
      us_bedata |= (uc_BeforData[i] >> (8 - uc_emptybitnum));
      // 余分なbitデータを除去
      us_bedata &= 0x07FF;
      // ハミング符号化処理へ
      NA_syHammingEncode(us_bedata, &us_afdata);
      // 変換後データ配列へ格納
      uc_AfterData[j] = (char)(us_afdata >> 8);
      j++;
      uc_AfterData[j] = (char)(us_afdata & 0x00FF);
      j++;
      // 残りbit数の更新
      uc_bitnum -= uc_emptybitnum;
      // 空きbit数を初期化
      uc_emptybitnum = 11;
    }
  }
}

int main(int argc, char *argv[])
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{
  unsigned char uc_SrcData[128] = {
    0x00, 0x00, 0x03, 0x91, 0x91, 0xDB, 0x89, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x49, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, // 4
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, // 8
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, // 12
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, // 16
  };

  unsigned char uc_EncData[128] = {
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, // 4
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, // 8
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, // 12
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, // 16
  };

  unsigned char uc_DecData[128] = {
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, // 4
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, // 8
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, // 12
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
    0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, // 16
  };
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  int i = 0;
  int j = 0;
  int k = 0;
  FILE *fp;
  unsigned char rawStr[3] = { 0 };

  if ((fp = fopen(argv[1], "r")) != NULL) {

    while(feof(fp) == 0) {

      for (i=0; i < 128; i++) {
 uc_EncData[i] = 0x00;
 uc_DecData[i] = 0x00;
      }
      
      j = 0;
      for (i=0; i<105; i++) {

 fscanf(fp, "%s", rawStr);
 if (feof(fp)!=0) {
   j = 1;
   break;
 }
 uc_EncData[i] = (unsigned char)Hex2Bin(rawStr, 2);
      }

      if (j==1) {
 break;
      }
      
      printf("encoded data %d:\n", k);
      printf("+0 +1 +2 +3 +4 +5 +6 +7 +8 +9 +A +B +C +D +E +F\n");
      for (i=0; i < 105;) {
 for (j=0; j < 16; j++, i++) {
   printf("%02X ", uc_EncData[i]);
 }
 printf("\n");
      }
      printf("\n");
      
      i = NA_syConv104to72(uc_EncData, uc_DecData);
      
      if (i == NA_D_CM_FRM_JDG_NRM) {
 printf("decode result:\n");
 printf("+0 +1 +2 +3 +4 +5 +6 +7 +8 +9 +A +B +C +D +E +F\n");
 for (i=0; i < 72; ) {
   for ( j=0; j < 16; j++, i++) {
     printf("%02X ", uc_DecData[i]);
   }
   printf("\n");
 }
      }
      else {
 printf("decode result %d:\n", i);
 printf("2bit error found.\n");
      }
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      printf("\n");
      
      k++;

    }
  }

  fclose(fp);
    
  return 0;
}
// end of file

ページ(8)


